Dra. Eloisa del Carmen Garcia Canseco

Profesor Ordinario de Carrera Titular B de Tiempo Completo

Miembro del Sistema Nacional de Investigadores (SNI Nivel |, 2011-2020)
Perfil Deseable PRODEP, 2013-2019

Miembro del Cuerpo Académico “Tecnologias para Ambientes Inteligentes”

Direccion profesional
Facultad de Ciencias, UABC,

B8 eloisa.garcia@uabc.edu.mx| # http://eloisagc.net

Educacion
junio 2006 Doctorado en Fisica. Université Paris Sud, Orsay, Francia.
junio 2001 Maestria en Ciencias en Electrénica y Telecomunicaciones. Centro de Investigacién Cien-
tifica y de Educacion Superior de Ensenada (CICESE).
septiembre 1999 Licenciatura en Ingenieria Electrénica. Instituto Tecnolégico de Oaxaca.
Idiomas

Espafiol (nativo),

Inglés (fluido, TOEFL 600 puntos),
Francés (fluido, DELF A1-A4),
Holandés (Principiante)

Experiencia académica/investigacion

jul 2014- Profesor Ordinario de Carrera Titular B de Tiempo Completo (no definitivo). Facultad
de Ciencias. Universidad Auténoma de Baja California. Unidad Ensenada.

feb 2012- Profesor-Investigador. Facultad de Ciencias. Universidad Auténoma de Baja California. Uni-
dad Ensenada.

ago 2011—julio 2014 Profesor Ordinario de Carrera Titular A de Tiempo Completo. Facultad de Ciencias.
Universidad Auténoma de Baja California. Unidad Ensenada.

ene 2009-dic 2010 Posdoctorado. Facultad de Ingenieria Mecanica. Universidad Técnica de Eindhoven (TU/e)
Paises Bajos.

ene 2008—dic 2008 Posdoctorado. Facultad de Matematicas y Ciencias Naturales. Universidad de Groningen.
Paises Bajos.

jul 2006—dic 2007 Posdoctorado. Laboratorio de Sefiales y Sistemas (L2S), CNRS, Gif-sur-Yvette, Francia

2002 Profesor de asignatura. Universidad Tecnoldgica de México (UNITEC). Campus Iztapalapa,
México.

1994-1999 Maestra de Matematicas. Cursos de verano para estudiantes de licenciatura y bachillerato.


mailto:eloisa.garcia@uabc.edu.mx
http://eloisagc.net

Estancias de investigacion

nov 2006

oct 2006
mar-may 2004
ago-nov 2001
jul—ago 1998

(2 semanas), Control and Motor Drive Laboratory of Pohang University of Science and
Technology (POSTECH), Corea del Sur.

(2 semanas), Delft University of Technology, Paises Bajos

(3 meses), Departamento de Matematicas Aplicadas, Universidad de Twente, Paises Bajos.
4 meses, Laboratorio de Robética, CICESE, Ensenada, México.

2 meses. Verano de la Investigacién Cientifica de la Academia Mexicana de Ciencias, CICESE),
Ensenada, Mexico.

Gestion académica/administrativa

ene. 2017 —
ago 2016 —

oct — nov 2015
jul —oct 2014

dic 2013 -

2013 - 2014

may 2012 — feb 2014

Docencia

Delegada estatal de la Olimpiada Mexicana de Informética en Baja California (OMIBC).
Coordinadora en la Facultad de Ciencias del programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e
Ingenieria (MyDCI), Universidad Auténoma de Baja California.

Jurado en el Concurso de Méritos y Oposicién 2015-2, Universidad Auténoma de Baja Cali-
fornia.

Coordinadora en la Facultad de Ciencias del programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e
Ingenieria (MyDCI), Universidad Auténoma de Baja California.

Presidenta del Subcomité Académico de Campo de Conocimiento (SACC) en Computacién.
Programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria (MyDCI). Universidad Auténoma
de Baja California, Unidad Ensenada.

Miembro de la comisién evaluadora del Mérito Académico 2012 y 2013 en el area de Ciencias
Naturales y Exactas.

Coordinadora de la Licenciatura en Ciencias Computacionales (LCC). Facultad de Ciencias.
Universidad Auténoma de Baja California.

Cursos impartidos en posgrado: Programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria (MyDCI) de la

UABC

— Fundamentos de control: 2014-2,

Matematicas superiores: 2013-2.

Redaccion de publicaciones cientificas: 2012-1, 2012-2, 2014-1, 2015-2, 2017-2
Topicos de cognicidn asistida: 2011-2, 2013-1, 2014-1, 2014-2, 2017-1
Actividades de investigacién 1: 2016-2

Cursos impartidos en nivel licenciatura (Ciencias Computacionales, Fisica), Facultad de Ciencias, UABC

2017-1, 2017-2

Seminario de Investigacion: 2011-2
Matematicas Discretas: 2011-2, 2012-1, 2012-2, 2013-1, 2013-2, 2014-1, 2014-2, 2015-1, 2015-2, 2016-1, 2016-2,

Probabilidad y Estadistica: 2016-1
Instrumentaciéon: 2015-1, 2015-2, 2016-1, 2016-2, 2017-1, 2017-2

Cursos de licenciatura impartidos en otras universidades

Control of multidomain physical systems via energy—shaping, SUPELEC, Paris, France, feb-abr 2004.
Energy—shaping stabilization of dynamical systems: SUPELEC, Paris, France, feb-abr 2003.

Filtros analdgicos y digitales: Ing. Electrénica, UNITEC Campus Iztapalapa, Cd. de México, may-ago 2002.
Procesamiento digital de seiiales: Ing. Electrénica, UNITEC Campus Iztapalapa, Cd. de México, may-ago 2002.



Cursos de formacion y actualizacién docente y profesional

“Classroom Education for de 21th Century”, (8 hrs., 25 de septiembre de 2016)

“Aplicaciones Gratuitas de Internet para la Docencia”, (40 hrs., 18 de julio al 5 de agosto de 2016)

“Competencias basicas para la docencia universitaria”, 40 horas, del 15 de enero al 3 de febrero de 2016.

Talleres IBM: “Liderazgo y colaboraciém”, "Gestién de proyectos: conceptos y consultoria”, “Construir una estra-

tegia de valor para ONGs/OSCs en redes sociales”. 30 horas, diciembre 2014.

“Investigar para transferir” (10 hrs., 13 de septiembre de 2013)

“Elaboracion de Unidades de Aprendizaje con Enfoque en Competencias”, 20 horas, 2 al 8 de agosto de 2013.

— “Writing a Scientific Article in English for Publication in a Peer—Reviewed Journal”, 15 horas, 25 al 27 de abril
de 2013.

— “Seminario de Innovaciéon Docente y Aprendizaje Cooperativo”. 40 horas, 23 de julio al 3 de agosto de 2012.

Direccion de tesis y supervision de estudiantes

Doctorado

Cristina Ramirez,"Modelo para el disefio de ambientes virtuales de rehabilitacién motriz de extremidades superiores
de pacientes con enfermedad cerebrovascular". Programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria (MYDCI),
Universidad Auténoma de Baja California, co—direccién con el Dr. Alberto Leopoldo Moran y Solares. 25 de enero
de 2017. Tesis ganadora del XXX Certamen Nacional de Tesis de Informatica y Computacion ANIEI 2017, categoria
Doctorado.

Maestria

Flor Belén Montaiiez Castillo, “Desarrollo de un prototipo de cOmputo afectivo vestible para la transmision de afecto entre
abuelos y nietos seprarados geograficamente”, Programa de Maestria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria (MYDCI),
Universidad Auténoma de Baja California, co—direccién con el Dr. Alberto Leopoldo Moran y Solares, en proceso.

Marnix Kuindersma, “Dynamic Modeling for Control of a Kinematic Stirling Engine”, University of Groningen, Faculty
of Mathematics and Natural Sciences, Department of Industrial Engineering and Management. The Netherlands, 13
May 2009.

Alain Ayemlong-Fokem, “Model—-based control of a 2—dof haptic gearshift”, Eindhoven University of Technology, Faculty
of Mechanical Engineering, Control Systems Technology Group. The Netherlands. DCT 2010.025, 24 June 2010.

Direccion de proyectos de maestria cortos (3 meses)

Freek Ramp, "Haptic Feedback for Rehabilitation”, Eindhoven University of Technology, Faculty of Mechanical Engi-
neering, Control Systems Technology Group. The Netherlands. July 2016.

Niels Jansen, “Sensor configuration for the teleoperated service robot”, Eindhoven University of Technology, Faculty of
Mechanical Engineering, Control Systems Technology Group. The Netherlands. December 2010.

Participacion en comités de tesis de doctorado

Gilberto Borrego Soto, “Metodologias agiles en el desarrollo de software collaborativo”, Maestria y Doctorado en Ciencias
e Ingenieria, Universidad Auténoma de Baja California. Director de tesis: Dr. Alberto L. Moran y Solares, en proceso.

Raul Casillas Figueroa, “Espacios personales de estimulacion multisensorial”. Maestria y Doctorado en Ciencias e In-
genieria, Universidad Auténoma de Baja California. Directores de tesis: Dr. Alberto L. Moran y Solares y Dra. Maria
Victoria Meza Kubo, en proceso.



Participacion en comités de tesis de maestria

Ivan Ubaldo Carrillo Rodriguez, "“Evaluacién de experiencia de usuario mediante sensores biométricos cerebrales”. Maes-
tria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria, Universidad Auténoma de Baja California. Directores de tesis: Dr. Alberto L.
Moran y Solares y Dra. Maria Victoria Meza Kubo. Ensenada, B.C., 24 de enero de 2017.

Ana Isabel Grimaldo Martinez, “Guias en el disefio de juegos digitales para promover la interaccion entre adultos mayores
y nifos", Maestria y Doctorado en Ciencias e Ingenieria, Universidad Auténoma de Baja California. Director de tesis:
Dr. Alberto L. Moran y Solares. Ensenada, B.C., 11 de marzo de 2014.

Wiebo Kamphuis, “Realization and control of a haptic gear shift device”, Eindhoven University of Technology, Faculty
of Mechanical Engineering, Control Systems Technology Group. The Netherlands. DCT 2010.033, Confidential. 13 July

2010.

Jeroen Wildenbeest, “A task—centered assessment of teleoperation: Improving the quality of haptic feedback yields only
a marginal improvement in task performance”, Delft University of Technology, The Netherlands, 8 October 2010.

Supervision de proyectos participantes en competencias nacionales e internacionales

2017

2016

2015

2015

Proyecto: “"Waves of Music: Hear, Feel, See, and Learn”

Estudiantes: Erik Gallardo Romero (Licenciatura en Fisica, UABC), Sandy Gonzélez Rivera (Licenciatura en
Fisica, UABC), Adolfo Estaban Fragoso Magallanes (Licenciatura en Ciencias Computacionales, UABC) y Rafael
Peralta Blanco (Licenciatura en Ciencias Computacionales, UABC)

Evento: Student Innovation Challenge 2017, IEEE World Haptics 2017, Munich, Alemania.

Reconocimiento: 1 de los 7 finalistas.

Proyecto: “GoodVybesConnect: A Real-Time Haptic Enhanced Tele—Rehabilitation System for Physical Therapy”

Estudiantes: Cristina Ramirez Fernandez (Doctorado en Ciencias MyDCI, UABC), Nirvana E. Green Morales
(Licenciatura en Ciencias Computacionales, UABC), Oliver Pabloff Angeles (Licenciatura en Ciencias Compu-
tacionales, UABC) y David Bonilla Castillo (Licenciatura en Ciencias Computacionales, UABC)
Co—supervisién con el Dr. Alberto L. Moran (UABC)

Evento: Student Innovation Challenge 2016, IEEE Haptics Symposium 2016, Filadelfia, Pensilvania, E.U.A.
Reconocimiento: ler. lugar (“overall winner”)

Proyecto: "Phoby Therapy: Treatment of Small Animal Phobia Using a Haptic Augmented Reality System”
Estudiantes: Cristina Ramirez Fernandez (Doctorado en Ciencias MyDCI, UABC), Edgar Francisco Barreras Sosa
(Maestria MyDCI, UABC) y Octavio Valenzuela Lépez (Licenciatura en Ciencias Computacionales, UABC).
Co—supervisién con el Dr. Alberto L. Moran (UABC)

Evento: Student Innovation Challenge 2015, IEEE World Haptics 2015, Chicago, E.U.A.

Reconocimiento: 1 de los 9 finalistas.

Proyecto: “RehabLEAP: Plataforma de rehabilitacién virtual para la terapia de rehabilitaciéon motriz fina de la
mano”

Estudiantes: Marysol Quiroz Garcia (Ingenieria en Sistemas Computacionales, Instituto Tecnolégico de Oaxaca)
y Gilberto Garcia Garcia (Ingenieria en Sistemas Computacionales, Instituto Tecnoldgico de Oaxaca).
Co—supervisién con la Dra. Marisol Altamirano Cabrera (Instituto Tecnolégico de Oaxaca)

Evento: Etapa Regional del Encuentro Nacional de Innovacién Tecnolédgica (ENIT) 2015. Instituto Tecnolégico
de Tehuacan, 8-9 de septiembre de 2015.

Reconocimiento: 3er. lugar



Supervision de proyectos de investigacion de estudiantes de licenciatura

jun-jul 2017

ago-dic 2016

jun-jul 2016

feb-jun 2016

jul-ago 2015

jul-ago 2015

feb-jun 2015

feb-jun 2015

feb-jun 2014

ago-dic 2013

XXIl Verano de la Investigacion Cientifica y Tecnolégica del Pacifico 2017 (Programa
Delfin):

— Jorge Daniel Madrigal Pérez (Ingenieria mecatrénica, IPN)
— Dulce Janet Mascot Ramirez (Ingenieria mecatrénica, Universidad de Guadalajara)

Proyecto de vinculacion con valor en créditos, Facultad de Ciencias, UABC:

— Sergio Alexandro Mendoza Pimentel (Licenciatura en Fisica), “Estimacién de la orientacién de un

nanosatélite educativo”. Unidad receptora: Centro de Investigacion Cientifica y Educacion Superior
de Ensenada (CICESE).

XXI Verano de la Investigacion Cientifica y Tecnolégica del Pacifico 2016 (Programa Del-
fin):

David Pérez Morales (Ingenieria mecatrénica, IPN)

Ayudantias de investigacion, Facultad de Ciencias, UABC:

Nirvana Estivalis Green Morales y Oliver Pabloff Angeles (Licenciatura en Ciencias Computaciona-
les), “Plataforma de rehabilitacién virtual haptica”

XX Verano de la Investigacion Cientifica y Tecnoldgica del Pacifico 2015 (Programa Delfin):

Carlos Eduardo Romén Luna (Ingenieria biomédica, IPN)
Jestis Alejandro Angel Verdugo (Ing. Mecatrénica, Instituto Tecnolégico de Los Mochis)

XXV Verano de la Investigacion Cientifica 2015 (Academia Mexicana de Ciencias):
Juan Eduardo Andrade Garcia (Ing. Electrdnica, Instituto Tecnolégico de Ensenada)

Proyecto de vinculacion con valor en créditos, Facultad de Ciencias, UABC:

Octavio Valenzuela Lépez (Licenciatura en Ciencias Computacionales), “Desarrollo de juegos serios
para rehabilitacion virtual”. Co-supervisién con el Dr. Alberto L. Moran y Solares (UABC) vy el
Dr. Felipe Orihuela Espina (INAOE). Unidad receptora: Instituto Nacional de Astrofisica, Optica y
Electrénica (INAOE).

Proyecto de residencia profesional y tesis de licenciatura:

Gilberto Garcia Garcia y Marisol Quiroz Garcia (Ingenieria en Sistemas Computacionales, Instituto
Tecnoldgico de Oaxaca), “RehabLEAP: Plataforma virtual para la terapia de rehabilitacién motriz
fina de la mano”

Ayudantias de investigacion, Facultad de Ciencias, UABC:

Pavel Mijail Lépez Orona y Fredrik Lars Karlstrom (Licenciatura en Ciencias Computacionales),
“Plataforma de rehabilitacién virtual utilizando sensores de movimiento”

Co-supervision con el Dr. Alberto L. Moran y Solares.

Octavio Valenzuela Lépez (Licenciatura en Ciencias Computacionales), “Algoritmos héapticos para
la interaccién con objetos virtuales”.

Ayudantias de investigacién, Facultad de Ciencias, UABC:

Pavel Mijail Lépez Orona (Licenciatura en Ciencias Computacionales), “Plataforma de rehabilitacién
virtual haptica”

Octavio Valenzuela Lépez (Licenciatura en Ciencias Computacionales), “Haptica educativa para la
ensefianza de Ciencias Il en secundaria”.



jul-ago 2013

jul-ago 2013

feb-jun 2013

jul-ago 2012

jul-ago 2012

jun-ago 2012

XXI1II Verano de la Investigacion Cientifica 2012 (Academia Mexicana de Ciencias):

Héctor Hugo Ibarra Armenta (Ing. Electrénica, Instituto Tecnoldgico de los Mochis)
Oscar Samuel Cortez Moreno (Ing. Mecatrénica, Universidad de Sonora)

XVIII Verano de la Investigacion Cientifica y Tecnolégica del Pacifico (Programa Delfin):

Walter Abdias Calles (Ing. Comunicaciones y Control, IPN)

Juan Diego Zavala Mufioz (Ing. Mecatrénica, Instituto Tecnolégico Superior de Ciudad Hidalgo)
José Mario Rivera Corral (Ing. Mecatrénica, Instituto Tecnolégico de Culiacan)

Gerardo Montalvo Navarro (Ing. Mecatrénica, Universidad Auténoma de Baja California)

Ayudantias de investigacién, Facultad de Ciencias, UABC :

Fredrik Lars Karlstrom (Licenciatura en Ciencias Computacionales), “Sistemas hapticos”

Miguel Angel Garcia Martinez y Octavio Valenzuela Lépez (Licenciatura en Ciencias Computacio-
nales), * Sistemas hapticos educativos”

Luis Eduardo Ochoa Tinajero (Licenciatura en Fisica), “Modelado fisico de sistemas hapticos”

XXI1I Verano de la Investigacion Cientifica 2012 (Academia Mexicana de Ciencias):

Brian Eduardo Arreola Tuda (Ing. Mecatrénica, ITESM Cd. Juérez)

Alan Orozco Araujo (Ing. Mecatronica, ITESM Cd. Juérez)

Daniel Molina Sosa (Ing. en Electrénica, Instituto Tecnolégico de Tuxtla Gutiérrez)

Jests Manuel Chavarria Pérez (Ing. Mecatrénica, Instituto Tecnolégico Superior de Comacalco)

XVII Verano de la Investigacion Cientifica y Tecnoldgica del Pacifico (Programa Delfin):

José Pablo Gaxiola Ramirez (Ing. Electrénica, Instituto Tecnolégico de Culiacén)
Héctor Ivan Guerrero Reyes (Ing. Electrénica, Instituto Tecnolégico de Ciudad Juérez)
Christian Humberto Vega Castillo (Ing. Electrénica, Instituto Tecnoldgico de Culiacén)

Bruno Ratil Guerrero Padilla (ESIME-IPN Unidad Zacatenco), estancia de investigacién con recursos
de un proyecto en colaboracién con CICESE.

Programas de Servicio Social y Practicas Profesionales

Responsable del proyecto de servicio social “Aprende Ciencias de la Computacion Jugando”.

Financiamiento
Programas de SS:

Convocatoria de apoyo a proyectos de servicio social 2016 y 2017

Apoyo a actividades de la Olimpiada Estatal de Informatica (OMIBC). Clave: A546-0024 (1a..
etapa) y Apoyo a las actividades de entrenamiento y capacitacion de la Olimpiada Estatal
de Informatica (OMIBC). Clave: U546-0037 (2a. etapa). Facultad de Ciencias, Universidad
Auténoma de Baja California

Responsable de programas de practicas profesionales.

Clave: 6616 Aplicaciones de procesamiento digital de seiiales en sistemas empotrados Unidad receptora: Centro
de Investigacién Cientifica y de Educacién Superior de Ensenada (CICESE). Unidad responsable en la
UABC: Facultad de Ciencias.



Co-responsable de otros programas de servicio social y practicas profesionales.

Clave:
A546-0023

Abuelitos cibernautas: Las TIC’s como herramientas de productividad y socializacién para adul-
tos mayores. Programa de servicio social comunitario (la. etapa), Facultad de Ciencias, Universidad
Auténoma de Baja California. Miembros del cuerpo académico que participan en el programa de servicio
social: Dr. Alberto Leopoldo Moréan y Solares

Aplicaciones de Ambientes Inteligentes para Rehabilitacion Virtual. Programa de pricticas profe-
sionales. Unidad receptora: Centro de Rehabilitacién Integral (CRI) de Ensenada. Unidad responsable en
la UABC: Facultad de Ciencias. Miembros del cuerpo académico que participan en el programa de servicio
social: Dr. Alberto Leopoldo Morén y Solares

Actividades cientificas

Participacion en redes de investigacion y cuerpos académicos

2014
2014 -
2011 -2013

Miembro de la red teméatica de CONACYT UbiSalud

Miembro del cuerpo académico PROMEP-CA-113 Tecnologias para Ambientes Inteligentes
Miembro de la red teméatica de CONACYT Robdtica y Mecatrénica (Red RobMec)
http://robmec.org

Responsable de proyectos de investigacion

ago 2015-jun 2017 Desarrollo de plataformas virtuales para la terapias de rehabilitacion motriz fina de la mano

utilizando interfaces multimodales. Proyecto de unidad académica UABC.

jun 2012-feb 2014 Desarrollo de laboratorios virtuales basados en sistemas hapticos de bajo costo para la ensefianza

de la Fisica. 16a. Convocatoria Interna de Apoyo a Proyectos de Investigacion UABC.
Modalidad: Nuevo Investigador. Monto aprobado: $75,000.00 M.N.

sep 2012-ago 2013 Desarrollo de laboratorios virtuales basados en sistemas hapticos de bajo costo para la ensefianza

de la Fisica. Apoyo PRODEP (antes PROMEP) en la modalidad de Nuevo Profesor de Tiempo
Completo (NTPC) 2012. Monto aprobado: $434,750.00 M.N.

Participacion como asociado en proyectos de investigacion nacionales

ago 2017 — jul 2019  Envejecimiento saludable con apoyo de las TICs. Proyecto de unidad académica. Facultad de

Ciencias UABC. Responsable del proyecto: Dra. Maria Victoria Meza Kubo.

ago 2015 — jul 2017  Desarrollo y evaluacién de ambientes inteligentes multimodales en la estimulacién cognitiva y la

rehabilitacién fisica de los adultos mayores. Proyecto de unidad académica. Facultad de Ciencias
UABC. Responsable del proyecto: Dr. Alberto L. Moran y Solares.

feb 2015 —feb 2016  Interfaces cerebrales para aplicaciones de estimulacién cognoscitiva, 18a. Convocatoria Interna de

Apoyo a Proyectos de Investigacion UABC. Responsable del proyecto: Dra. Maria Victoria Meza
Kubo.

ene — dic 2014 SIREEX: Desarrollo y Transferencia de Gesture Therapy(R): Un Sistema de Rehabilitacién de

Extremidades Superiores de Bajo Costo, Convocatoria Programa de Estimulos a la Innovacién
(PROINNOVA) 2014, CONACYT, Responsable: Dr. Juan Manuel Ahuctzin (ProbaYes), Co-
responsables: Dr. Enrique Sucar (INAOE) y Dr. Alberto L. Moran y Solares (UABC).

feb 2014 — ene 2015 Cémputo ubicuo, salud ubicua: Fase Il. Proyecto de unidad académica. Facultad de Ciencias

UABC. Responsable del proyecto: Dr. Alberto L. Moran y Solares.


http://robmec.org

feb 2013 — ene 2014 Cémputo ubicuo, salud ubicua. Proyecto financiado por CONACYT, Red Tematica de Tecnologias

de la Informacién y la Comunicacién (Red TIC). Responsable del proyecto: Dr. Enrique Succar
(INAOE).

jul 2012 — jun 2013  Integracion y pruebas de una plataforma experimental para nanosatélites basada en el estandar
CubeSat. Proyecto financiado por CONACYT, Red Tematica de Ciencia y Tecnologia Espacial.
Responsable del proyecto: Dr. Miguel Angel Alonso Arévalo (CICESE).

Participacion como asociado en proyectos de investigacion internacionales

micro-CHP (2008-2010)

PITON (2009-2013)
SenterNovem (2009-2011)
NWO Project (2009-2013)
C-LEVER (2009)
DIGITEO (2007-2008)
HYCON (2004-2008)
STAR (2006)

VAN GOGH (2005-2006)

LAFMAA (2004-2005)

GEOPLEX (2002-2006)

Modeling and control of a wobble yoke Stirling engine for micro combined heat and power
generation applications. Universidad de Groningen (Paises Bajos). Proyecto financiado pro
la compaiiia holandesa “Gasunie”.

Percutaneous instruments tele—operated needles. Universidad Tecnolégica de Eindhoven.
Teleservice robot for the health care sector. Universidad Tecnolégica de Eindhoven.
Persuasive technology, allocation of control and social values. Human—Technology Inter-
action Group. Universidad Tecnolégica de Eindhoven.

Haptics for Automotive Applications. DTI (Drivetrain Innovations)
www.dtinnovations.nl|

French RTRA Digiteo Project on Software and Complex Systems. «Au coeur de la pile a
combustible: modélisation non linéaire, commande hybride et stockage d’'énergie »
European Project on Hybrid Control: Taming Heterogeneity and Complexity of Networked
Embedded Systems (IST-2004-511368).

Joint French—Korean Project on Fuel Cells. Pohang University of Science and Technology
(POSTECH), South Korea.

Joint Dutch—French Project on Port—based Modeling, Analysis and Control of Physical
Systems.

“Compensacién del factor de potencia y distorsién harménica”. Laboratorio Franco-
Mexicano de Control Automatico. CNRS (Francia) e IPICYT (México)

European Project on Geometric Network Modeling and Control of Complex Physical Sys-
tems (IST-2001-34166).

Participacion en la organizacion de eventos académicos

Miembro del comité organizador:

— 6a. Olimpiada Mexicana de Informatica en Baja California. agosto 2017 —

— To. Congreso Internacional de Ciencias Computacionales CICOMP 2016. Noviembre, Ensenada, B.C

— 5a. Olimpiada Mexicana de Informatica en Baja California. agosto 2016 — febrero 2017.

— 4a. Olimpiada Mexicana de Informatica en Baja California. 6 de octubre 2015.

Encuentro Nacional de Computacién 2015, Ensenada, B.C., 6—8 de octubre de 2015.

3a. Olimpiada Mexicana de Informatica en Baja California. 6 de octubre 2014.

Reunién Annual 2013 de la “American Association of Physics Teachers” Seccién México. Facultad de Ciencias, UABC.

21-23 de noviembre de 2013.

60. Congreso Internacional de Ciencias Computacionales CICOMP 2012. Ensenada, B.C., 6 al 8 de noviembre de 2013.
2a. Olimpiada de Ciencias Computacionales CICOMP 2013 para estudiantes de secundaria y preparatorias del Estado
de Baja California. Facultad de Ciencias, UABC. 4 de noviembre de 2013.

XXX Semana de Ciencias, Facultad de Ciencias UABC. 16-18 de octubre de 2013.

la. Olimpiada de Ciencias Computacionales CICOMP 2012 para estudiantes de secundaria y preparatorias del Estado
de Baja California. Facultad de Ciencias, UABC. 31 de octubre al 1 de noviembre de 2012.


www.dtinnovations.nl

de 2012.

50. Congreso Internacional de Ciencias Computacionales CICOMP 2012. Ensenada, B.C., 31 de octubre al 2 de noviembre
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agosto de 2015.

* Tecnologias para ambientes inteligentes. Centro Interdisciplinario de Investigacién para el Desarrollo Integral Regional (ClI-
DIR), Instituto Politécnico Nacional, Oaxaca, Oax. México. 26 de mayo de 2015.

* Tecnologias para ambientes inteligentes. X/ Jornada Académica de Ingenieria en Sistemas. Instituto Tecnolégico de Oaxaca.
6 de noviembre de 2014.

* Haptica: Una breve introduccién a la ciencia del tacto desde la perspectiva de las ciencias computacionales. Ciclo de seminarios
para estudiantes de nivel medio superior 2014—1. Facultad de Ciencias, UABC. Ensenada, B.C., abril 8, 2014.
* Instructor del curso Disefio de Satélites Pequefios, CITEDI-IPN. Tijuana, B.C. Noviembre 2012.



Modelado fisico de sistemas dindmicos, Ciclo de Seminarios de Matematicas y Fisica “Alberto Rubio”. Facultad de Ciencias,
UABC. Ensenada, B.C., noviembre 11, 2011.

Modelado y control de una maquina Stirling de cuatro cilindros, Centro de Investigacién Cientifica y de Educacion Superior
de Ensenada (CICESE). Ensenada, B.C. Septiembre 1, 2011.

“Modelado y control de una maquina Stirling de cuatro cilindros, Centro de Investigacién en Computacién, Instituto Poli-
técnico Nacional, Marzo 25, 2011.

Modeling for control of a wobble—yoke stirling engine. International Symposium on Nonlinear Theory and its Applications.
Sapporo, Japan, October 19-21, 2009.

Power Factor Compensation of Electrical Circuits: A framework for analysis and design in the nonlinear nonsinusoidal case,
Seoul National University and Pohang University of Science and Technology, South Korea, November 2006.

Power Factor Compensation of Electrical Circuits A Control Theory Viewpoint, Laboratoire des Signaux et Systemes, Gif-
sur-Yvette, France. September 2005.

New passivity properties of RLC circuits with application to Power Shaping Stabilization, University of Twente, The Nether-
lands, May 2004.

Difusion de las actividades de investigacion en los medios (impresos y electrénicos)

“Tecnologia haptica para sentir la mdsica”, Agencia Informativa CONACY'T, 14 de julio de 2017..

“Estudiantes de Ciencias de la UABC en final de concurso internacional”, Periédico El Mexicano, edicién Ensenada, 25 de
abril de 2017.

“Disefian sistema de terapia fisica a distancia”, Agencia Informativa CONACY'T, 2 de mayo de 2016.
“Estudiantes mexicanos ganan concurso internacional de haptica”, Agencia Informativa CONACY'T, 21 de abril de 2016.

“Ganan estudiantes de la UABC concurso Student Innovation Challenge 2016". Gaceta Universitaria de la U.A.B.C. 2 de
mayo de 2016.

“Hacen app antifobias”. Periédico El Vigia, 21 de mayo de 2015.

“Crean cimarrones “app” contra las fobias”. Periédico Frontera Ensenada, 21 de mayo de 2015.

“Desarrollan laboratorios virtuales para la ensefianza de la Fisica’” Gaceta Universitaria de la U.A.B.C. 17 de febrero de 2013.
“Desarrollan laboratorios virtuales en UABC local”, Periédico El Mexicano, edicién Ensenada, 26 de febrero de 2013.
“Laboratorio virtual para ensefiar Fisica”, Periédico El Vigia, edicién Ensenada, 26 de febrero de 2013.



